SOLUTIONS ROBOTIQUES
ET ACCESSOIRES

Automatisation Contréle de Sécurité des
et robotique mouvement machines




10 RAISONS D'INVESTIR EN ROBOTIQUE

Réduction des colits d’exploitation.

Réduction des colts d’investissement.

Amélioration de la qualité des produits.

Amélioration de la qualité du travail des employés.
Augmentation de la production.

Augmentation de la flexibilité de fabrication des produits.
Réduction des pertes de matériels et augmentation du rendement.
Amélioration de la santé et de la sécurité sur le lieu du travail.

Réduction de la rotation du personnel et de la difficulté a recruter
des travailleurs.
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Economie d’espace dans les zones de production a forte valeur ajoutée.
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SOLUTIONS DE CELLULE ROBOTISEE

APPLICATIONS ROBOTIQUES
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ACCESSOIRES A VALEUR AJOUTEE
L N

©— PINCES RIGIDES - &f\

o Configurations & 2, 3 au 4 doigts
paralléles ou concentriques.

©— PINCES SOUPLES

« Idéales pour des produits délicats
comme des légumes, du pain et
des patisseries.

» Approuvées pour le contact direct avec
les viandes crues: porc, poisson, etc..

€©— CELLULE ROBOT

« Conception et assemblage selon vos spécifications. .

e Construit selon la norme actuelle sur les robots .;.‘ '1 %

(CSA z434-14).
» Support dintégration a votre plateforme PLC.

&5 TECH.SUPPORT(@PROAX.CA
€ PROAX.CA
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